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La présente'invention a pour objet un groupe
motopropulseur comportant un moteur, un mécanisme d'em-
brayage et une boite & vitesses, dans lequel 1'é1ément
mené du mécanisme d'embrayage, solidaire angulairement de
1'arbre d'entrée de la boite & vitesses, est monté mobile
axialement sur cet arbre, afin de pouveir &tre amené dans
une position axiale dans laquelle il est appliqué contre
1télément menant du mécanisme d'embrayage, lequel est
solidaire du moi.cur, ce gqui assure 1l'embrayage, et dans
une position axiale dans laquelle il est séparé dudit

élément menant, ce qui assure le débrayage.
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Dans les groupes motopfopulseums de ce type,
la marche arriére est généralement assurée par le fait
que la premidre roue de réduction est mobile axiale-
ment sur l'arbre secondaire,rce qui permet de 1'améner
dans deux positions axiales différentes, l'une dans
laquelle elle est attaquée directement par le pignoﬁ
moteur de l'arbre d'entrée, et l'autre dans laquelle
elle est attaquée par l'intermédiaire d'un renvoi mon--
té& sur un contre-arbre et qui, iui, est toujours en

prise avec le pignon moteur.

Si, pour des raisons d'encombrement,-on ne
peut pas faire se déplacer axialement une des roues'
de réduction sur l'arbre secondaire, on pourrait en-
visager de faire se déplacer le pignon moteur porté
par l'arbre d'entrée de la boite 3 vitesses afin de -
permettre de l'amener dans deux positions axiales dif-
férentes, l'une dans laquelle il attaquerait directement
l'organe qu'il entraine, et l'autre dans laquelle il atta-
querait cet organe par l'intermédiaire d'un renvoi.

Pour des raisons constructives, un tel pignon moteur mobile
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aurait forcément un diam@tre assez grand puisqu'il
devrait se déplacer axialement sur son arbre. De ce
fait, le premier étage de réduction de la bolte se-
rait peu efficace, ce qui obligerait méme le cons-
tructeur & rajouter un étage de réduction supplémen-
taire avant 1l'arbre de sortie, ce qui serait tout a

fait désavantageux, voire impraticable.

Le but de la présente invention est de four-
nir une solution au probléme de l'inversion, dans
le cas oli, notamment pour des raisons d'encombrement,
on ne peut pas faire se déplacer axialement 1l'une des

roues de réduction sur l'arbre secondaire de la boite.
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A cet effet, le groupe motopropulseur suivant
l'invention est caractérisé par le fait que l'arbr= d'entrée
de la boite & vitesses est monté de fagon A pouvoir se
déplacer axialemsnt sans entrainer axialement 1'éldément mené

5 mécanisme d'embrayage, de maniére a pouvoir occuper au moins
deux positions axiales différentes, l'une dans lagquelle un
pignon solidaire axialement et angulairement dudit arbre
d'entrée attaque directement 1l'organe gu'il doit entrainer
et l'autre dans laquelle il attaque cet organe par l'intér-

10 médiaire d'un renvoi, de maniére é‘permettre de produire,
par un déplacement axial ds l'arbre d'entrde, une inversion
du sens de marche dudit organe entrainé par ledit arbre

d'entrée.

Le dessin représente, & titre d'exemple, une forme
p 3

15 d'exécution de 1l'objet de l'invention.

La fig. 1 est une coupe leongitudinale verticale
d'une partie du groupe moiopropulseur d'un motoculcteur
agricole, et

La fig. 2 est une coupe horizontale d'un détail

20 suivant In ligne LI1-11 de 1a fig., 1.

Le présant groupe motopropulseur comprend un

prriie 1 du hiti a été représoentde,

2t dont L'arbre est désignéd par 2, Ce groupe comprend un
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mécanisme d'embrayage dont le carter est désigné par 3 et
qui c;mporte un élément menant 4, solidaire de ltarbre 2
du moteur, et un élément mené 5 solidaire angulairement
de l'arbre 6 d'entrée de la boite & vitesses dont le carter

est désigné par 7.

L'arbre 6 présente une extrémité cannelée 6a, ce
qui permet & 1'élément mené 5 du mécanisme d'embrayage
d'étre amené, par la manoeuvre d'un organe de commande 8
et par 1l'intermédiaire d'un mécanisme connu en soi, et qui
par conséquent ne sera pas décrit en détail, dans une posi-
tion d'embrayage dans laquelle une garniture 9 qu'il porte
est pressée axialement contre une garniture 10 que porte
1t'élément menant 4, et dans une position de débrayage dans

laquelle la garniture 9 est séparée de la garniture 10.

Lt'arbre d'entrée 6 de la boite a vitesses est
monté sur le carter de celle-ci de méme gque sur le carter
3 de l'embrayage de fagon 4 pouvoir se déplacer axialement.
Un arbre 11 solidaire d'un organe de commande non repré-
senté actionne une double biellette 12 dont chaque branche
est engagée sur une cheville 13 portée par une bague 14
(fig. 2) ella-m3me engagée dans une gorge 15 de l'arbre 6,
ce gui permet dfeffectuer les déplacements axiaux de ce
dernier. Il est & remarquer que, grdce au fait que 1'é1é-

mont mend 5 du mécanisme Jd'embrayage est monté sur la

partie cannelde 6a de l'arbre 6, ce dernier peut so déplacer
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axialement sans déplacer 1'élément mené 5. L'arbre 6
est représenté, dans les fig. 1 et 2 du dessin, dans
sa position extréme droite et peut &tre amené, par dé-
placement vers la gauche, dans la position dans la-
quelle son extrémité 6a a été représentée en traits

mixtes 3 la fig. 1.

L'arbre -6 présente, & son extrémité opposée
d son extrémité cannelée 6a, une denture 6b, consti-
tuant un pignon, en prise, 1ors§ue l'arbre 6 occupe sa
position axiale représentée au dessin, avec un pignon
16 monté fou sur l'arbre secondaire, désigné par 17, de
la boite d& vitesses. Lorsque l'arbre 6 est déplacé vers
la gauche des fig. 1 et 2 par le mécanisme de commande
11 & 1%, le pignon 6b se dégage du pignon 16 et entre en
prise avec un pignon 18a d'un renvoi 18 pivoté sur un
arbre 19 et qui présente une deuxi@me denture, désignée
par 18b, constamment en prise avec le pignon 16. Il en
résulte que ce dernier est entrainé par l'arbre 6 dans
un sens ou dans l'autre selon la position axiale qu'oc-

cupe cet arbre.

La liaison entre le pignon 16 et l'arbre 17

n'a pas été représentée, étant étrangére i l'invention.
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L'arbre secondaire 17 présente une partie
17a en forme de vis sans fin, représentée schémati-

quement a la fig. 1, en prise avec une roue tangente

19 portée par l'arbre 20 des roues du motoculteur.

Le groupe motopropulseur décrit et représenté compor-
te ainsi un véritable inverseur, puisque les déplace-
ments axiaux de l'arbre d'entrée 6 de la boite a vi-
tesses permettent 1l'inversion du sens de marche du pi-
gnon 16 2 partir duquel sont commandées 1l'ensemble

des vitesses, celles-ci pouvant ainsi toutes &tre utili-
sées dans un sens et dans l'autre. En outre, ie pignon
moteur 6b, taillé dans l'arbre 6, peut ainsi présenter
le petit nombre de dents requis pour que soit obtenue
la démultiplication désirée, ce qui ne serait pas le
cas s'il devait étre monté mobile axialement sur son

arbre.
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REVENDICATTIONS

1, Groupe motoupropulsecur comportant un moteur, un
mécanisme d'embrayage et une boite 2 vitesses, dans lequel
1'élément mené du mécanisme d'embrayage, solidaire angulai-
rement de l'arbre d'entréde de la boite 3 vitesses, est
monté mobile axialement sur cet arbre, afin de pouvoir &tre
amené dans une position axiale dans laquelle il est appli-
qué contre l'élément menant du mécanisme d'embrayage, lequel
est solidaire du moteur, ce qui assure l'embrayage, et dans
une position axiale dans laquelle il est séparé dudit &1é-
ment menant, ce qui assure le débrayage, caractérisé par le
fait gue ledit arbre d'entrée de la boite A4 vitesses est
monté de fagon 2 pouvoir se déplacer axialement sans entral-
ner axialement 1'élément mené du mécanisme d'embrayage, de
maniére a pouvoir occuper au moins deux positions axiales diffé-
rentes, l'une dans laquelle un pignon solidaire axiélement et
angulairement dudit arbre d'entrée attaque directement
1'organe qu'il doit entraincr et 1l'autre dans laquellé il
attaque cet organe par l'intermédiaire d'un renvoi, de
manidre & permeitre de produire, par un déplacement axial
de l'arbre d'entrée, uus inversion du sens de marche dudit

organe entrainé par ledit arbre d'entrée.
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2., Groupe motopropulseur sﬁivanfmia fevendiba-
tion 1, caractérisé par le fait gque l'organe entrainé par
ltarbre d'entrée de la boite i vitesses est un pignon mon-
té fou sur l'arbre secondaire de ladite boite et qui en-

gréne avec un pignon cald sur l'arbre primaire de celle-ci.

3., Groupe motopropulseur suivant la revendica-
tion 1, caractérisé par le fait que le pignon solidaire
angulairement et axialement de lfarbre d'entrée'de la

botte & vitesses est venu d'une piéce avec celui-ci.
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