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Mécanisme de transmission a différentiel,
a pignons coniques, pour véhicule automobile

Jean-René Dufour, Genéve, est mentionné comme étant l'inventeur

La présente invention a pour objet un mécanisme
de transmission & différentiel, & pignons coniques,
pour véhicule automobile, notamment pour machine
agricole telle que tracteur 2 un essieu, dans lequel
I'une des roues solaires du différentiel est en deux
parties dont Pune est un manchon coulissant sur
I’arbre de roue que ladite roue solaire est destinée
a entrainer, de fagon que ce manchon puisse occu-
per diverses positions axiales dans une partie des-
quelles seulement il est solidaire de l'autre partie de
la roue solaire portant la denture en prise avec les
pignons satellites, ce manchon baladeur présentant
d’une part des moyens d’engagement le rendant an-
gulairement solidaire dudit arbre dans certaines de
ses positions axiales et d’autre part des moyens d’en-
gagement le rendant angulairement solidaire de-la
cage du différentie] dans certaines de ses positions
axiales également, le tout de maniére que, selon la
position axiale quoccupe ledit manchon, le différen-
tiel puisse travailler normalement, lorsque ledit man-
chon est angulairement solidaire de P'autre partie de
la roue solaire en prise avec les pignons satellites, et
de Parbre sur lequel il est monté, ou étre bloqué,
lorsque ledit manchon est angulairement solidaire
de l'autre partie de la roue solaire en prise avec les
pignons satellites, de I'arbre sur lequel il est monté
et de la cage du différentiel, ou encore que I'un ou
Pautre des deux arbres de roue soit seul entrainé
selon que ledit manchon est a la fois angulairement
solidaire de P'autre partie de la roue solaire et de la
cage tout en étant fou par rapport a I'arbre sur lequel
il est monté ou qu’il est solidaire angulairement de
la cage et dudit arbre, tout en n’étant plus solidaire
de lautre partie de la roue solaire.

Ce mécanisme est caractérisé par des moyens
d’engagement permettant au manchon et & lautre
partie de la roue solaire d’étre rendus solidaires 1'un
de Tautre, dans certaines positions axiales dudit man-
chon, ladite autre partie de la roue solaire étant
montée folle sur I'arbre de roue qui la porte et pré-
sentant une denture conique constamment en prise
avec les pignons satellites.

Le dessin représente, & titre d’exemple, une
forme d’exécution de I'objet de I'invention.

La fig. 1 est une coupe passant par les axes de
roues d’un mécanisme différentiel, et

la fig. 2 est une coupe d'un détail, a échelle
agrandie, représentant le différentiel dans une posi-
tion différente de fonctionnement.

Le mécanisme différentiel représenté comprend
un carter formé d’une partie centrale 22 et de deux
trompettes, dont une seule, désignée par 23, est
visible au dessin ; ce carter porte deux arbres de
roues 24 et 25. L’arbre moteur, désigné par 26,
entralne, par une vis sans fin 27, une couronne
dentée 28. Cette couronne est solidaire de la cage
du différentiel formée des €léments 29 et 30 réunis
par des boulons 31.

Le différentiel est & pignons satellites coni-
ques. Il comprend deux pignons satellites 32, montés
sur un arbre 33 tournant dans la partie 30 de Ia
cage, et qui sont en prise avec deux roues solaires.
Une de ces roues solaires 34 est calée sur Parbre
de roue 24, alors que lautre roue solaire est com-
posée de deux parties dont 'une 35 est montée folle
sur l'arbre de roue 25, l'autre partie étant constituée
par un manchon 36 monté de facon coulissante sur
Parbre de roue 25. Ce manchon 36 présente, & une
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de ses extrémités, une denture extérieure 36a des-
tinée a venir en prise avec une denture intérieure 35a
de Pautre partie 35 de la roue solaire. Le manchon
présente en outre, & son extrémité opposée, une den-
ture intérieure 365 destinée & entrer en prise avec
I'une ou Pautre de deux dentures 25a et 25b de
Parbre 25. La partie 30 de la cage 29-30 du diffé-
rentiel présente une denture intérieure 30a avec la-
quelle la denture extérieure 36a du manchon 36
entre en prise, dans certaines des positions axiales
du manchon. Enfin, ce dernier présente, pour la
commande de ses déplacements axiaux, une denture
extéricure 36¢ -avec laqueile coopére un secteur
denté 37 porté par la trompette 23, et qui est soli-
daire d’un levier de commande non représenté.

Le mécanisme représenté fonctionne de la fagon
suivante :

Lorsque le manchon baladeur 36 occupe la
position axiale représentée dans la fig. 1, dans la-
quelle sa denture extérieure 364 est en prise avec la
denture intérieure 35a de 'autre partie 35 de la roue
solaire et sa denture 36b en prise avec la denture
25a de Tarbre 25, il joue le rdle d’organe de liaison
entre cette roue solaire et I'arbre 25 : le différentiel
fonctionne alors normalement, les deux arbres de
roues 24 et 25 étant tous deux entrainés, mais a des
vitesses de rotation qui peuvent étre différentes si
Ies conditions de marche du véhicule 'exigent.

Lorsque le manchon baladeur 36 s’est déplacé
vers la gauche du dessin de maniére que sa denture
36a soit en prise 2 la fois avec la denture 35a de
T'autre partie 35 de la roue solaire et avec la denture
intérieure 30a de la cage du différentiel, alors que sa
denture 36b est toujours en prise avec la denture
25a de Tarbre 25, le différenticl est bloqué. Les
pignons satellites 32 ne pouvant plus tourner sur
eux-mémes, ils forment un tout avec la cage et avec
les deux roues solaires 34 et 35-36. Les deux arbres
24 et 25 sont ainsi entrainés ensemble a la méme
vitesse que la couronne 28.

Lorsque le manchon baladeur 36 se déplace
encore vers la gauche, sa denture intérieure 364 reste
en prise a la fois avec la denture intérieure 35a de
l'autre partie 35 de la roue solaire et avec la denture
304 de la cage, alors que la denture 360 du manchon
est dégagée de la denture 25¢ de l’arbre 25 ; le man-
chon 36 est alors fou sur Parbre 25 mais les pignons
satellites 32 restent bloqués, comme dans la position
décrite ci-dessus. Il en résulte que seul Parbre 24
est entrainé, par les pignons satellites 32 qui, blo-
qués, forment un tout avec la cage.

Si le manchon baladeur 36 est encore déplacé
vers la gauche, sa denture 36a quitte la denture 35a
de Pautre partie 35 de la roue solaire, en restant
en prise avec la denture 30a, alors que sa denture
36b reste située entre les dentures 25a et 250 de
P’arbre 25 ; les pignons satellites 32 sont alors libérés
et aucun des deux arbres 24 et 25 n’est entrainé. En
effet, dans cette position, la roue solaire 35-36 est

folle par rapport a I'arbre 25, de méme que la cage
du différentiel.

Enfin, lorsque le manchon baladeur 36 occupe
sa position extréme gauche, représentée dans la
tig. 2, dans laquelle sa denture intérieure 365 est en
prise avec la denture 25b de I'arbre 25, alors que sa
denture extérieure 36a est toujours en prise avec
la denture intérieure 30a de la cage du différentiel,
I'arbre 25 est seul entrainé, étant solidaire angulaire-
ment de la cage 29-30, et par conséquent de la cou-
ronne 28, alors que Parbre 24 est libre, dans les
mémes conditions que dans la position précédente du
manchon 36.

Comme on le voit, le présent mécanisme permet,
par des moyens dune trés grande simplicité, d’ob-
tenir cinq fonctions différentes qui, dans les construc-
tions connues jusqu’a présent nécessiteraient pour
un méme résultat la combinaison de dispositifs dis-
tincts, tels que bloqueur de différentiel, accouplement
sur larbre moteur permettant Pobtention du point
mort, dispositifs de déblocage individuels des roues,
etc., beaucoup plus coliteux et encombrants.

REVENDICATION

N

Mécanisme de transmission a différentie]l & pi-
gnons coniques pour véhicule automobile, notam-
ment pour machine agricole telle que tracteur & un
essieu, dans lequel 'une des roues solaires du dif-
férentiel est en deux parties dont I'une est un man-
chon coulissant sur I'arbre de roue que ladite roue
solaire est destinée a entrainer, de fagon que ce man-
chon puisse occuper diverses positions axiales dans
une partie desquelles seulement il est solidaire de
lautre partie de la roue solaire portant la denture en
prise avec les pignons satellites, ce manchon bala-
deur présentant d’une part des moyens d’engagement
le rendant angulairement solidaire dudit arbre dans
certaines de ses positions axiales et d’autres part des
moyens d’engagement le rendant angulairement soli-
daire de la cage du différentiel dans certaines de ses
positions axiales également, le tout de maniere que,
selon la position axiale qu’occupe ledit manchon, le
différentiel puisse travailler normalement, lorsque
ledit manchon est angulairement solidaire de I'autre
partie de la roue solaire en prise avec les pignons
satellites et de I'arbre sur lequel il est monté, ou étre
bloqué, lorsque ledit manchon est angulairement
solidaire de Pautre partie de la roue solaire en prise
avec les pignons satellites, de P'arbre sur lequel il est
monté et de la cage du différentiel, ou encore que
P'un ou l'autre des deux arbres de roue soit seul en-
trainé selon que ledit manchon est a la fois angu-
lairement solidaire de ’autre partie de Ia roue solaire
et de la cage tout en étant fou par rapport a I'arbre
sur lequel il est monté ou qu’il est solidaire angu-
lairement de la cage dudit arbre tout en n’étant plus
solidaire de T'autre partie de la roue solaire, carac-
térisé par des moyens d’engagement permettant au
manchon et a l'autre partie de la roue solaire d’étre
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rendus solidaires I'un de I'autre, dans certaines posi-
tions axiales dudit manchon, ladite autre partie de la
roue solidaire étant montée folle sur 'arbre de roue
qui la porte et présentant une denture conique cons-
tamment en prise avec les pignons satellites.

SOUS-REVENDICATIONS

1. Mécanisme suivant la revendication, caractérisé
par le fait que lesdits moyens d’engagement rendant
le manchon angulairement solidaire de I'autre partie
de la roue solaire sont constitués par une denture
extérieure, cette derniére constituant également les
moyens d’engagement rendant le manchon solidaire
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de la cage du différentiel, dans certaines des posi-
tions axiales du manchon. '

2. Mécanisme suivant la revendication et la sous-
revendication 1, caractérisé par le fait que ladite
autre partie de la roue solaire présente une denture
intérieure destinée & venir en prise avec ladite den-
ture extérieure du manchon, dans certaines des posi-
tions axiales de ce dernier.

Société Industrielle de Machines Agricoles Rotatives
Simar
- et Jean-René Dufour
Mandataire : Jean S. Robert, ing.-cons., Genéve
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